Gimbal ZYX T-3D III

1. Uvod

PFi snimani videa je ve vétsiné pfipadl nutné, aby vysledek byl maximalné plynuly a aby se neménil ihel pohledu bez
pozadavku operatéra.

Dron se ale obvykle mirné kyve diky vétru, pfi letu v libovolném sméru se naklani, mize mirné vibrovat: To vSechno je
nutno vylougit.

Resenim je pouziti stabilizované plosiny, ktera se b&zné ozaduje jako gimbal. Ten je'schopen udrzet kameru piesné

v horizontu, resp. v pozadovaném néaklonu.

Horizontalni poloha se odvozuje od sméru gravitace, ktery je vzdy kolmy k zemskému povrchu. Poloha se udrzuje pomoci
dvou specialnich elektromotoru.

Pokud stabilizace nic dal§iho neumozriuje, oznaduje se jako 2D.

To ale vétsSinou nestaci. Kamera se nesmi chaoticky otacet ani kolem svislé osy. Proto je sou¢asti systému také treti
motor. Ten tlumi rychlé parazitni ota€eni kolem této osy. Umozriuje vSak plynulé otéaCeni kamery podle pozadavku
operatora nebo pohybu dronu. Pak se zafizeni oznacuje jako 3D. Takovy je zde prezentovany gimbal.

Gimbal ZYX T-3D Il podporuje vyhradné kamery GoPro Hero.3/3+/4.

Cela sestava dronu




Gimbal s namontovanou kamerou




2. Programovani

Pfed pouzitim je nutno nastavit parametry gimbalu.
Jde v prvni fadé o mapovani dvou kanalll RC vysilace, které umozniuji kamerou naklapét a otacet.
Déle je obvykle nutné nastavit rozsah pohybu gimbalu, rychlost otaceni atd.

Parametry najdete na obrazovce Tool

v nasledujicim obrazku.
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. Jejich velikosti, které jsou pro systém Eagle 550 pro zacatek vhodné, jsou

RC Mapping

TILT Channel:

Push sticks and observe the moving
direction of the cursor and rotation
direction of the gimbal.

MODE Channel:
This channel controls the gimbal
working mode. Choose a two-position

MODE channel. Toggel the switch and
observe the cursor in the assistant
sofware.

FPV Mode: The direction of the

of the multi-rotor are same.

and the gimbal pan angle are in the
same direction, while the other two
angles remain the same.

or three-position switch and map it into

gimbal and directions (roll, tilt and pan)

PF Mode: The head of the multi-rotor
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